
Curriculum Vitae et Studiorum 
 

Marco Pirrone 
 

Personalia 
• Nato a Roma il 11 luglio 1973. Nazionalità: italiana. Stato civile: celibe. 
• Residente in via Dei Polenta 5,  00164 Roma. 
• Contatti: e-mail: pirrone@dis.uniroma1.it 

 
Educazione 

 
• Dicembre 2003. Dottorato di Ricerca in Ingegneria Informatica presso il DIS 

(Dipartimento di Informatica e Sistemistica) dell’Università di Roma “La 
Sapienza” con una tesi dal titolo:”Active Vision and Visual Attention for Indoor 
Environment Classification”.  
Nell’ambito del programma del Dottorato di Ricerca in Ingegneria Informatica ha 
superato gli esami dei seguenti corsi di dottorato: 
� La Visione delle Macchine (Prof.ssa  R. Cucchiara). 
� Data Integration (Prof. M. Lenzerini). 
� Cognitive Robotics (Prof.ssa F. Pirri). 
� Robotics Course (Prof. A. Chella).  
 

• Luglio 1999. Laura in Ingegneria Informatica conseguita presso l’Università degli 
Studi di Roma “La Sapienza” con voto finale 110 e lode. Tesi di laurea: 
“Pianificazione condizionale basata sulla percezione e su sensori parzialmente 
affidabili.” (Intelligenza Artificiale). Relatore, Prof.ssa Fiora Pirri. 

 
• Luglio 1992. Maturità presso l’Istituto Tecnico Industriale “G. Armellini” (Roma) 

con voto finale 60/60. 
 
Riconoscimenti Ottenuti 
 

Premio "Della Cananea "  come miglior studente dell'I.T.I.S. "G.Armellini" (
 1991). 

Vincitore negli anni 1990/91 e 1991/92 delle "Olimpiadi della Matematica"  
presso l'I.T.I.S  "G. Armellini". 

Vincitore della borsa di studio messa a disposizione dalla università "La 
Sapienza" di Roma per gli studenti con merito nell'anno accademico 1996-97. 

 
 
Scuole 

• 2000, Ottobre 23-27, Modena (Italia): IAPR-IC - La Visione delle Macchine. 
 



Lingue 
• Italiano madre lingua. 
• Inglese: 2003, Conseguimento del diploma per il  corso di quinto livello presso la 

British School 
 
 
Attività di ricerca   
Collaborazione con l’università “La Sapienza” di Roma allo scopo di sviluppare tecniche 
di percezione e sensing per la realizzazione di un apparato percettivo di un agente 
intelligente operante in un ambiente del quale non ha conoscenza completa (contratto di 
collaborazione).L’attività di ricerca si è sviluppata  prevalentemente nell’area della 
Visione Robotica Cognitiva (Intelligenza Artificiale), affrontando tematiche che 
investono le aree di ricerca su Visione Robotica, Rappresentazione della Conoscenza, 
Ragionamento Spaziale, Riconoscimento di Oggetti 3D, visione attiva e focalizzazione 
dell’attenzione. Da un punto di vista sperimentale è stata prodotta un’implementazione 
basata sui linguaggi C++, Prolog e Golog. Si è partecipato, inoltre, a progetti di ricerca 
(ASI) con lo scopo di sviluppare sistemi di controllo in grado di utilizzare la 
modellazione cognitiva al fine di aumentare l’autonomia, la flessibilità e l’affidabilità di 
infrastrutture robotiche. 

 
 

Partecipazione a Progetti di Ricerca 
Nell'ambito del Dottorato di Ricerca in Ingegneria Informatica collabora presso il 
Dipartimento di Informatica e Sistemistica dell'Università di Roma “La Sapienza” ad 
alcuni progetti di ricerca. In particolare:  
• Marviss (Anthropomorphic Hand and Virtual Reality for Robotic System on the 

International Space Station). Il progetto ha come obiettivo lo sviluppo di un 
sistema di controllo per un manipolatore dotato di mano antropomorfa e di 
sistema di percezione visiva. Progetto ASI (concluso). Contributo: progettazione 
dell'architettura percettiva del sistema; specifica formale del sistema di con trollo 
basato sulla integrazione delle funzionalità di alto e basso livello (high-level low-
level control integration). 

• PEGASO (PErcept Golog for Autonomous agents in Space station Operations). 
L'obiettivo del progetto è lo sviluppo di un sistema di controllo per un 
manipolatore robotico operante sull'infrastruttura TEF installata sulla ISS. Il 
progetto PEGASO si propone lo sviluppo di un ambiente di simulazione (grafica, 
prototipazione di manipolatori reali dotati di stereo camera etc.) per la 
sperimentazione di task di manipolazione. Progetto ASI (concluso). Contributo: 
specifica della domain theory; progettazione dell'interfacciamento tra sistema di 
percezione di alto livello e sistema di controllo. 

 
Partecipazione a Conferenze e Workshop 

Ha partecipato ai seguenti congressi nazionali: 
• 2003, 2-11 Luglio Padova (Italia) RoboCup 2003 



• 2003, 26- 27 Giugno, Roma (Italia): workshop “Robotics and MEMS for 
vehicles systems” 

• 2002, 29-32 Ottobre, Frascati (Italia): 1° Conferenza Nazionale “Sistemi 
Autonomi Intelligenti e Robotica Avanzata” 

• 1999, 8-9 Aprile, L'Aquila (Italia): ASI National Workshop (Scientific 
Applications of the ISS ). 

 
Ha partecipato ai seguenti congressi internazionali: 
 

• 2003, August 9-15 Acapulco, Mexico, Eighteenth International Joint  
conference on Artificial Intelligence  

• 2002, August 1, Edmonton (Canada):  Mobile Robot Workshop AAAI-2002 
• 2002, July 28, Edmonton (Canada): Cognitive Robotics (CogRob2002)  
• 2002, July 28 – August 1, Edmonton (Canada): The Eighteenth National 

Conference on Artificial Intelligence 
• 2001, May 30-June 2, Montreal (Canada):  Autonomous Agents 2001. 
• 2000, August, Berlin (Germany): ECAI-2000 and Workshop on Cognitive 

Robotics. 
 
 

Attività Didattica 
• 2002: Assistenza per il corso di “Ingegneria della Conoscenza e Sistemi 

Esperti” presso l'Università degli Studi di Roma “La Sapienza". 
• 2001: Assistenza per il corso di “Ingegneria della Conoscenza e Sistemi 

Esperti” presso l'Università degli Studi di Roma “La Sapienza". 
 
Altre attività 

• Nel periodo di frequenza del corso di Dottorato ha partecipato al Mobile 
Robot Competition and Exhibition (AAAI-2002) presentando un prototipo di 
robot cognitivo per l’esplorazione di un ambiente non noto a priori. 

 
Pubblicazioni 

• Autonomous mobile manipulators managing perception and failures. Alberto 
Finzi, Fiora Pirri, Marco Pirrone, Massimo Romano, Milko Vaccaro. 
Proceedings of the fifth international conference on Autonomous agents May 
2001, pg. 196--203, 2001. 

• Risks evaluation and Failures Diagnosis for Autonomous task execution in 
Space. Alberto Finzi, Fiora Pirri, Marco Pirrone, Massimo Romano and Milko 
Vaccaio. In proceedings of iSAIRAS 2001 June 18-22, 2001— Montreal, 
Canapa. 

• The Mr ArmHandOne Project. A Maze Roamer Robot. Massimiliano 
Cialente, Alberto Finzi, Ivo Mentuccia, Fiora Pirri, Pirrone Marco, Massimo 
Romano, Francesco Savelli and Katia Vona. In Proceedings of The Mobile 
Robot Workshop AAAI-2002. 



• Mr.ArmHandOne Project: a mazes roamer robot. Massimiliano CIALENTE, 
Alberto FINZI, Ivo MENTUCCIA, Fiora PIRRI, Marco PIRRONE, Massimo 
ROMANO, Francesco SAVELLI & Katia VONA. Memoria alla 1° 
Conferenza Nazionale “Sistemi Autonomi Intelligenti e Robotica Avanzata”, 
2002 

• Robotica Cognitiva (Dev 08/2002) 
• Le reti neurali (Dev 08/2002) 
• Mr.ArmHandOne Project: an embodied cognitive architecture for a mobile 

robot operating in unknown mazes. Massimiliano CIALENTE, Alberto 
FINZI, Ivo MENTUCCIA, Fiora PIRRI, Marco PIRRONE, Massimo 
ROMANO & Francesco SAVELLI. Submitted to AAMAS 2003. 

• ArmHandX: A Resque Robot  V.Capone A.Carbone M. Cialente, I. 
Mentuccia, F.Pirri, M. Pirrone, M. Romano, S.Storri, D.Ruscitti, G.Ugazio.  
Robotics and MEMS for vehicles systems workshop, 2003. 

• Marco Pirrone, Valentina Capone, Fiora Pirri, Massimo Romano "Indoor 
environment recognition based on ambient classification and people 
detection" 35th International Symposium on Robotics ISR2004. 

 
 
 

Attività di Consulente Informatico 
 
1999 ad oggi Contratto di consulenza informatica con Retis S.p.A.  
 
Conoscenze Tecniche 

� Sistemi operativi: UNIX (Solaris, Linux), Windows 95/98, WindowsNT 4.0 e 
Windows 2000. 

� Linguaggi di programmazione: Java, EJB, C, C++, Visual Basic, JavaScript, ASP, 
HTML, SQL, Prolog, Latex, Pascal, Fortran.  

� Database: MS SQL Server 7.0,  MS SQL Server 2000, Oracle 8i. 

� Ambienti di Sviluppo: Jbuilder 4.0 Enterprise, Visual Studio 6.0, Dreamweaver 
Ultradev, Kawa. 

� Networking: TCP/IP, Ethernet, Token Ring, configurazioni LAN e WAN. 

� Tools di progettazione e realizzazione: Modello entità-relazione, Data flow diagram, 
Booch's Object Oriented Analisys, Action Workflow, Workflow Description 
Language, Rational Rose. 

� Linguaggi di modellazione : UML. 

� Document Management: DOCSFusion, PowerDOCS, CyberDOCS 



 
 

Progetti  
Enel.si 
Partecipazione come consulente tecnico di Eustema S.p.A. alla gara per la realizzazione 
del portale internet di Enel.si 
Community Portal Suite 
Collaborazione nel progetto CPS presso Eustema S.p.A. come analista programmatore 
per la realizzazione di un prodotto per la gestione e la creazione di portali Web (Content 
Management, E-mail, ecc…).  

Il progetto è stato sviluppato su piattaforma  BEA Weblogic con IIS e Oracle 8i 
utilizzando tecnologia JSP ed EJB e tutte le altre feature connesse al mondo Java. 

Community Portal Suite 
Preparazione ed erogazione corsi per Amministratori e sviluppatori di portali realizzati 
con il prodotto CPS 

IPOST 
Partecipazione come consulente tecnico di Eustema S.p.A. alla gara Ipost per la 
realizzazione di un portale internet multiservizio.  

Banca Italia 
Partecipazione come consulente tecnico di Eustema S.p.A. alla gara Banca Italia per la 
ristrutturazione della procedura corrispondenza in cui era neccessario integrare un 
sistema di WorkFlow Management ed un sistema di Gestione Documentale. 

Gruppo Tecnologie 
Collaborazione con il gruppo Tecnologie di Eustema S.p.A. per l'integrazione tra sistemi 
di workflow management (Ultimus) e Document Management 
(DOCSFusion/SharePoint). 

Gruppo Tecnologie 
Collaborazione con il gruppo Tecnologie di Eustema S.p.A. per l'integrazione tra sistemi 
di workflow management (Ultimus) e Sistemi di Protocollazione (DocsPA, EprocsPA) 

 

 

Corsi Seguiti 
 

• Corso di Sviluppo di applicazioni con EJB 

• Corso UML Requirement Management with Use Case 

• Corso UML RequisitePro Fondamental 



• Corso UML OOA/OOD using UML 

• Corso SUNOne 

• Corso WSJDN: Building interoperable Web Services with J2EE and .NET 
Architectures 

Ai sensi della legge 675/06 e successive modifiche ed integrazioni, acconsento al 
trattamento dei dati personali. 
 
Roma, 20/01/2003 
 

In fede, 
      Marco Pirrone 

 


